
CHV160A با CHV160 ليست مقايسه پارامترهای

      پارامترهاي CHV160و 
CHV100 قديمي

رنج تنظيم         پارامترهاي CHV160A جديد  تنظيم پيشنهادي

0: از طريق Keypad درايو

1:از طريق ترمينال

RS485 2: از طريق شبکه

P0.07 P0.06 0.00~400.00 HZ 52.00 HZ

P0.08 P0.07 HZ 52.00 حد اکثر فرکانس خروجی~0.00

P0.09 P0.08 HZ 0.00 حد بالای فرکانس خروجی ~0.00

P0.11 P0.10 0.0~3600.0 S 10.0 S

P0.12 P0.11 0.0~3600.0 S 10.0 S

P0.09 0: کار در فرکانس

1:استپ

2: حالت آماده به کار

 0: غير فعال

1:  فعال

P1.16 P1.15 0.0~3600.0 S 5.0 S

 0: غير فعال

1:  فعال

P5.20 P5.17 0.00V ~10.00V 1.00V

P5.21 P5.18 -100% ~ +100% 0%

P5.22 P5.19 0.00V ~10.00V 5.00V

P5.23 P5.20 -100% ~ +100% 100%

P5.24 P5.21 0.00S ~10.00 S 0.10 S

( V/F اينورتر در مد کنترل سرعت) 0: غير فعال 

1: مد water supply  عمومی

0: فقط  يک پمپ فرکانسی

1: امکان انتخاب همه  پمپها بصورت فرکانسی

0: هر دو غير فعال

1:فقط پمپ  H فعال

2: فقط پمپ  I فعال

3: هر دو پمپ فعال

_____ 0: مگا پاسکال

_____ 1: کيلو پاسکال

_____ 2:  پاسکال

_____ 3: درجه سانتيگراد

_____ 4: آمپر

_____ 5: ولتاژ

_____ 6: هرتز

_____ 7: درصد

_____ 8: درو بر دقيقه

_____ 9: هانری

_____ 10: کيلو هانری

_____ P3.01 0 ~ 4 1

_____ P3.02 0.001～65.535 100.0

_____ P3.03 P3.04~P3.02 100.0

_____ P3.04 0.000~P3.03 0.0

_____ P3.05 P3.04~P3.03 30.0

0 :از طريق KeyPad روی درايو

AI1 1 :ازطريق ورودی آنالوگ

AI2 2 : ازطريق ورودی آنالوگ

AI2 زمان فيلترينگ ورودی آنالوگ

1

1

0

7

AI2 مقدار حد پايين ورودی آنالوگ

AI2 درصد متناظر با حد پايين ورودی آنالوگ

AI2 مقدار حد بالای ورودی آنالوگ

AI2 درصد متناظر با حد بالای ورودی آنالوگ

P4.12 P1.16 1                   انتخاب فعال بودن عملکرد ترمينالهای ورودی اينورتر، پس از وصل برق

1

P1.14 _____ انتخاب عملکرد درايو هنگاميکه فرکانس کار پايين تر از P0.09 باشد 2

                   انتخاب امکان استارت اتومات پس از وصل برق در صورنيکه اينورتر قبل از قطع برق استارت بوده  باشد

حداکثر فرکانس خروجی

حد بالای فرکانس خروجی

زمان افزايش فرکانس

زمان کاهش فرکانس

P0.00 _____ انتخاب مد استارت  درايو

زمان استارت پس از وصل برق

1

حداقل فرکانس خروجی

P1.15 P1.14

_____ انتخاب نحوه عملکرد اينورتر روی  پمپ ها

P3.00 در واحد تعيين شده PID حد بالای تغييرات خروجی

P3.00 در واحد تعيين شده PID حد پايين تغييرات خروجی

رفرنس PID در صورتيکه P3.06 =0 باشد.

_____ انتخاب عملکرد پمپهای  H و I به عنوان پمپهای  کمکی

فشار تنظيم مرجع انتخاب

5.5kw و تنطيمات پيشنهادي جهت كنترل 2 عدد پمپ دور متغير CHV160 همراه با جدول مقايسه پارامترهاي مدل قديمي CHV160A توضيحات پارامترهاي سري

PF.00 P8.00 water supply انتخاب مد                   

  CHV160A توضيحات مربوط به            

P8.02

P8.01

P3.00 در واحد تعيين شده PID حد ماکزيمم تغييرات خروجی

P3.00 (1bar = 0.1 M paskal) انتخاب واحد اندازه گيری فيدبک

P3.02 ~ P3.05 انتخاب تعداد عدد اعشار پارامترهای

1

3 : تنظيم ازطريق ارتباط شبکه

4 : تنظيم  water supply دوره اي

HDI1 5 : از ورودی پالس

5: تنظيم مولتی استپ رفرنس فشار

AI1 0 :از ورودی آنالوگ

AI2 1 : از ورودی آنالوگ

Al1-Al2 2: از ورودی آنالوگ

   PF.04  P3.08
0: نوع تنظيم فشار مثبت
1: نوع تنظيم فشار منفي

0

PF.05 P30.9                                 0.00~ 100.00 0.100

PF.06 P3.10         0.01 ~ 10.00   0.100

PF.07 P3.11     0.01 ~ 10.00   0.00

PF.08 P3.12                                0.01~100.00s  0.5

PF.09 P3.13 0.0~100 .0 % 2.0

PF.10 P3.14 0.01~100.00s 0.00

      پارامترهای CHV160و 
CHV100 قديمی

رنج تنظيم         پارامترهای CHV160A جديد  تنظيم پيشنهادی

P3.15 0.0~100 .0 % 0.0%

PF.10 P3.16 0.0~3600.0s 0.0

P3.17 _100.0~100 .0 % 100.0%

P3.18 _100.0~P3.17 0.0%

PF.11 P8.03 0: پمپ غير فعال A 1 انتخاب نوع پمپ

PF.12 P8.04   B 1 انتخاب نوع پمپ

PF.13 P8.05 C انتخاب نوع پمپ 0

PF.13 P8.05 C انتخاب نوع پمپ 0

PF.14 P8.06 D انتخاب نوع پمپ 0

PF.15 P8.07 E انتخاب نوع پمپ 0

PF.16 P8.08 F انتخاب نوع پمپ 0

PF.17 P8.09 G انتخاب نوع پمپ 0

PF.18 P2.05 0.1～2000.0A A جريان مجاز پمپ 11.0

PF.19 P2.06 0.1～2000.0A B جريان مجاز پمپ 11.0

PF.20 P2.07 0.1～2000.0A C جريان مجاز پمپ 0.1

PF.21 P2.08 0.1～2000.0A D جريان مجاز پمپ 0.1

PF.22 P2.09 0.1～2000.0A E جريان مجاز پمپ 0.1

PF.23 P2.10 0.1～2000.0A F جريان مجاز پمپ 0.1

PF.24 P2.11 0.1～2000.0A                                                     G 0.1 جريان مجاز پمپ

0

1

PF.01 
انتخاب مرجع تنظيم فشار

   water supply P3.06

    (T) زمان نمونه گيری فيدبک

         PID حد مجاز انحراف فيدبک از رفرنس 

PF.03 P3.07

تنظيم جريان مجاز موتورها

                      انتخاب منبع فيدبك فشار    

انتخاب نوع تنظيم فشار

 زمان فيلتر بافر خروجي  

(Ti)PID  زمان انتگرال

(Td)PID   زمان مشتق

  (KP)PID گِين

  CHV160A توضيحات مربوط به            

PID حد اکشر فرکانس خروجی مجاز در عملکرد

 زمان  تشخيص قطع فيدبک

PID حداقل فرکانس خروجی مجاز در عملکرد

1: پمپ با آنترل فرآانس متغير.

(Dormancy)ِ3: مخصوص پمپ حالت خواب سيستم

درصد تشخيص قطع فيدبک

3: تنظيم ازطريق ارتباط شبکه 

4: مخصوص پمپ لايروب

انتخاب نوع پمپ

1



CHV160A با CHV160 ليست مقايسه پارامترهای

 CHV100 وCHV160 پارامترهاي      
قديمي

رنج تنظيم         پارامترهاي CHV160A جديد  تنظيم پيشنهادي

PF.25 P6.03 0: هيچ عملكردي.    RT1 انتخاب عملكرد خروجي 1

PF.26 P6.04 A 1: انتخاب جهت آنتاکتور فرآانس متغيرپمپ    RT2 انتخاب عملكرد خروجي 2

PF.27 P6.05 A 2: انتخاب جهت آنتاکتوربرق شهرپمپ    RT3 انتخاب عملكرد خروجي 3

PF.28 P6.06 B 3: انتخاب جهت آنتاکتور فرآانس متغيرپمپ    RT4 انتخاب عملكرد خروجي 4

PF.29 P6.07 B 4: انتخاب جهت آنتاکتوربرق شهرپمپ    RT5 انتخاب عملكرد خروجي 0

PF.30 P6.08 C 5: انتخاب جهت آنتاکتور فرآانس متغيرپمپ    RT6 انتخاب عملكرد خروجي 0

PF.31 P6.09 C 6: انتخاب جهت آنتاکتوربرق شهرپمپ    RT7 انتخاب عملكرد خروجي 0

PF.32 P6.10 D 7: انتخاب جهت آنتاکتور فرآانس متغيرپمپ    RT8 انتخاب عملكرد خروجي 0

D 8: انتخاب جهت آنتاکتوربرق شهرپمپ 0

D 9: انتخاب جهت آنتاکتوربرق شهرپمپ 0

E 10: انتخاب جهت آنتاکتور فرآانس متغيرپمپ 0

E 11: اانتخاب جهت آنتاکتوربرق شهرپمپ 0

F 12: انتخاب جهت آنتاکتور فرآانس متغيرپمپ 0

F 8: انتخاب جهت آنتاکتوربرق شهرپمپ 0

G 13: انتخاب جهت آنتاکتور فرآانس متغيرپمپ 0

G 14: انتخاب جهت آنتاکتوربرق شهرپمپ 0

PF.33 P8.10 0.0~30.0% 5

PF.34 P8.11 P8.16~P0.07 50

PF.35 P8.12 0~3600s 5

PF.36 P8.13 0.0~P0.07 52

PF.37 P8.14 0.0~100.0% 1

PF.38 P8.15 0.0~30.0% 5

PF.39 P8.16 P8.08~P8.11 2

PF.40 P8.17 0~3600s 5

PF.41 P8.18 0.0~100.0% 2

PF.42 P8.19 0.1~9.9% 0.2

PF.43 P8.20 0.1~9.9% 0.2

PF.44 P8.24 0.0~6553.5 h 0

PF.45 P8.25 0.0~6553.5 h 100

PF.46 P8.26 0~P0.07 50

PF.47 P9.00 0.00~23.59 0

PF.48 P9.01 1~8 0

PF.49 P9.02 0.00～23.59 0

PF.50 P9.03 0.0～100.0% 0

PF.51 P9.04 P9.02～23.59 0

PF.52 P9.05 0.0～100.0% 0

PF.53 P9.06 P9.04～23.59 0

PF.54 P9.07 0.0～100.0% 0

PF.55 P9.08 P9.06～23.59 0

PF.56 P9.09 0.0～100.0% 0

PF.57 P9.10 P9.08～23.59 0

PF.58 P9.11 0.0～100.0% 0

PF.59 P9.12 P9.10～23.59 0

PF.60 P9.13 0.0～100.0% 0

PF.61 P9.14 P9.12～23.59 0

PF.62 P9.15 0.0～100.0% 0

PF.63 P9.16 P9.14～23.59 0

PF.64 P9.17 0.0～100.0% 0

PF.65 _____

PF.66 P8.22 P8.10~60.0% 5

انتخاب عملکرد RTهای خروجی

تلرانس مجاز فشار براي افزايش پمپ 

فرآانس عملكرد براي  اضافه کردن پمپ

زمان تاخير براي اضافه کردن پمپ

فرآانس سوييچ شدن پمپ فرآانس متغير روی برق شهر

T8 فشار در زمان

PID Sleep تلرانس مجاز فشار نسبت به رفرنس جهت خارج شدن از حالت

T6 زمان استارت

T7 فشار در زمان

T8 زمان استارت

T3 فشار در زمان

T2 فشار در زمان

T3 زمان استارت

ساعت کارکرد پمپهای غير فرکانس متغير 

ساعت کارکرد پمپهای فرآانس متغير

فرآانس سوييچينگ در نرم استارت  دستي 

ساعت داخلی اينورتر

انتخاب مراحل فشار

T6 فشار در زمان

T7 زمان استارت

T4 زمان استارت

T4 فشار در زمان

T5 زمان استارت

T5 فشار در زمان

T1 زمان استارت

T1 فشار در زمان

T2 زمان استارت

  CHV160A توضيحات مربوط به            

زمان بسته شدن آنتاآتور

زمان باز شدن آنتاآتور

فرآانس عملكرد براي آاهش پمپ

زمان تاخير براي آاهش پمپ 

زمان افزايش سرعت پمپ فرآانسی پس از استپ پمپ غير دور متغير

زمان آاهش سرعت پمپ فرآانسی پس از استارت پمپ بعدی غير دور متغير

تلرانس مجاز فشار براي آاهش پمپ 

2

PF.67 P8.23 0~3600s 5

(Dormancy)0:سيستم به حالت آماده به کار برود

1: آخرين پمپ فرکانسی روی حداقل فرکانس کار کند.

PF.69 PA.14 0.0~100.0% 90

PF.70 PA.15 0~3600 500

PF.71 PA.16 0.0~100.0% 10

PF.72 PA.17 0~3600 500

1: به صورت  ورودي ديجيتال

2 :  به صورت  ورودي آنالوگ      

  Under- pressure درصد حفاظتی

Under- pressure  زمان تاخير عملکرد حفاظت

PID Sleep زمان تاخير جهت خارج شدن از حالت

تعيين نوع ورودي سيگنال کنترل سطح مخزن ورودی آب

  Over- pressure  درصد حفاظتی

Over- pressure  زمان تاخير عملکرد حفاظت

0 :  بدون سنسور آنترل سطح

انتخاب حالت  PID Sleep  هنگاميکه مصرف  حداقل باشد 0

0PF.73 P8.27

P8.21PF.68

2



CHV160A با CHV160 ليست مقايسه پارامترهای

 CHV100 وCHV160 پارامترهاي      
قديمي

رنج تنظيم         پارامترهاي CHV160A جديد  تنظيم پيشنهادي

AI1 0 :از ورودی آنالوگ

AI2 1 : از ورودی آنالوگ

2: تنظيم ازطريق ارتباط شبکه

PF.75 P8.29 0.0~100.0% 60

PF.76 P8.30 0.0~P8.29 40

PF.77 P8.31 0.0~P8.30 20

PF.78 P8.32 0~100.0% 0

PF.79 ________

0 :خاموش شدن کل سيستم

1:  پمپ فرآانس متغير بعدي سوييچ مي شود. اگر پمپ 
فرآانس متغيري وجود نداشته، پمپ غير فرکانس متغير 

بعدی راه اندازي مي شود.

 2 :   عملكرد رزور شده.

PF.81~99 P8.34~P8.39 0~65535 عملكرد رزور شده

حد بالای ورودی آنالوگ سطح مخزن  ورودی

حد پايين ورودی آنالوگ سطح مخزن  ورودی

حد اظطراری پايين سطح مخزن  ورودی

حداقل فشاررفرنس در حالت اظطراری 

ثبت پمپ معيوب

انتخاب ورودی سيگنال آنلوگ کنترل سطح مخزن ورودی آب

P8.33 عملکرد سيستم هنگام بروز خطا 

0

1

  CHV160A توضيحات مربوط به            

PF.80

PF.74 P8.28

33


